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BUKU PANDUAN 

KIT PROJEK RBT REKA:BIT



KANDUNGAN



REKA:BIT (dengan 

atau tanpa mikro:bit)Buku Panduan Papan RGBMotor Servo Mikro

Sensor Kelembapan

Tanah
Modul LED Besar x2 Sensor UltrasonikPam Air



Wayar USB 

(Kuasa & Data)
Wayar Grove x4 Pemegang BateriBateri AA x4

Bebola Roda
Motor Arus Terus 

dengan Roda x2
Pita Pelekat x5Pemutar Skru Mini



Hello Hello (micro:bit V2)

https://youtu.be/u2u7UJSRuko


Papan REKA:BIT

•

•

••

•

•

•



Mari mulakan!

https://makecode.microbit.org/


https://github.com/CytronTechnologies/pxt-rekabit-rbt-project-kit
https://github.com/CytronTechnologies/pxt-rekabit-rbt-project-kit
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Mari bina 

kod mudah 

dan cuba 

muat turun 

ke REKA:BIT!







Sekiranya tetingkap timbul tidak dipaparkan, ini bermaksud fail kod

telah dimuat turun secara automatik ke lokasi yang telah ditetapkan pada 

pelayar Internet anda. Klik butang-kanan tetikus (right-click) pada .hex fail yang 

telah di muat turun (akan kelihatan di bahagian bawah tetingkap) dan 

pilih ‘Show in folder’. Klik pada fail “microbit-xxx.hex” dan seret fail ke

pemacu MICROBIT, sama seperti proses memindahkan fail ke pemacu

kilat (flash drive).



Adakah anda melihat teks 'Hello’ pada matriks LED diikuti dengan ikon 

hati? Jika anda terlepas pandang, anda boleh tekan butang set semula di 

belakang papan mikro:bit, atau anda boleh luncurkan suis kuasa kepada

‘OFF’, dan kemudian kepada “ON” untuk menghidupkan semula.





Anda perlu menggunakan sama ada pelayar Edge atau Chrome baharu

dan mempunyai perisian terkini pada peranti mikro:bit anda. Jika anda

menghadapi masalah menyambungkan peranti anda, anda boleh merujuk

halaman berikut untuk mendapatkan maklumat lanjut : 

https://makecode.microbit.org/device/usb/webusb/troubleshoot





https://makecode.microbit.org/


Anda sudah

bersedia untuk

mula membina

kod untuk

projek REKA:BIT 

baharu anda!
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Projek 1: Pagar Keselamatan



Projek 1: Pagar Keselamatan
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Projek 2: Robot Interaktif



Projek 2: Robot Interaktif





Robot Pengesan Paras Air
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Projek 3: Robot Pengesan Paras Air



Robot Pengesan Paras AirProjek 3: Robot Pengesan Paras Air
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Projek 3: Robot Penjaga Tanaman



Robot Penyiram Pokok AutoProjek 3: Robot Penjaga Tanaman
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Projek 4: Robot Pemakan Syiling



Projek 4: Robot Pemakan Syiling
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Projek 5: Robot Mudah Alih



Projek 5: Robot Mudah Alih



Motor Servo 

Terminal Servo 
REKA:BIT

Wayar
Sambungan

Wayar Motor 
Servo

s (Isyarat) Putih Oren

+

-



Motor Servo 
Gunakan blok ini untuk

menyahaktif motor 

servo terpilih apabila

tidak digunakan. Ini

akan mengelak servo 

daripada bergetar.

Tetapkan motor 

servo terpilih

untuk beralih ke

sudut ini. Julat: 0°

hingga 180°

Pilih untuk

mengawal setiap

motor servo (S1-S4) 

secara individu atau

semua servo yang 

disambungkan pada 

masa yang sama.



Papan RGB

Terminal IO
REKA:BIT

Kabel
Grove

Papan

Hitam



Untuk memprogramkan

papan RGB, anda perlu

menambah blok ini pada 

blok [on start] dan 

tetapkan nombor pin 

agar sepadan dengan port 

pada REKA:BIT yang anda

sambungkan papan RGB.

Gunakan blok ini 

untuk melaraskan 

tahap kecerahan 

LED RGB. 

Julat adalah 

antara 0 dan 255.

Memadamkan semua LED RGB

Papan RGB



LED RGB menghasilkan warna dengan

menggabungkan cahaya merah, hijau dan 

biru dalam keamatan yang berbeza-beza. 

Jika warna yang anda inginkan tidak

disertakan dalam pemilihan, anda boleh

menetapkannya secara manual dengan

melaraskan kecerahan atau keamatan

cahaya merah, hijau dan biru.

Papan RGB

Guna blok ini untuk mencipta corak

warna yang berbeza (cth. kesan cahaya

bergerak).

Programkan papan

RGB untuk

menyala dengan

warna pelangi.

Program papan

RGB untuk

menyala dengan

warna yang 

dipilih.

Gunakan blok ini untuk memprogram

setiap satu LED RGB (berlabel 0 hingga 7) 

secara individu untuk menyala dalam

warna yang dipilih.



LED besar

Terminal IO
REKA:BIT

Kabel Grove
Modul LED

besar

Hitam



LED Besar

Pilih untuk

HIDUPKAN (atau

MATIKAN) LED.

“Toggle" bermaksud bertukar dari satu keadaan ke

keadaan lain. Jika keadaan semasa HIDUP, maka ia

akan bertukar kepada MATI; dan begitu juga 

sebaliknya. Oleh itu, apabila kita ‘toggle’ LED 

berulang kali, LED akan kelihatan berkelip-kelip.

Tetapkan nombor

pin agar sepadan

dengan port pada 

REKA:BIT yang anda

sambungkan modul

LED.



Sensor KelembapanTanah

Terminal IO
REKA:BIT

Kabel Grove
Sensor Kelembapan

Tanah

Hitam

Merah

Putih



Gunakan blok ini untuk

membandingkan bacaan

tahap kelembapan tanah

dengan ambang yang 

dikehendaki; ia

mengembalikan 'benar' 

atau 'salah'.

Gunakan blok ini untuk

mendapatkan bacaan

tahap kelembapan tanah. 

Tetapkan nombor pin 

agar sepadan dengan port 

pada REKA:BIT yang anda

sambungkan sensor 

kelembapan tanah. Nilai rujukan

Sensor KelembapanTanah



Pam Air

⚠️



Gunakan blok ini untuk

menghentikan motor, iaitu

berhenti mengepam air.

Gunakan blok di bawah untuk mengaktifkan pam 

air.

Pam Air

Pilih (M1 atau M2) untuk

memadankan saluran

pada REKA:BIT yang 

anda sambungkan pam 

air. Pilih ‘all' jika anda

ingin mengawal dua 

pam yang 

disambungkan pada 

masa yang sama.

Arah

berputar. 

Pam air 

ini boleh

berfungsi

dalam

mana-

mana 

arah.

Ini mengawal

kelajuan

mengepam, 

iaitu kadar

aliran. Julat

adalah antara

0 dan 255.



Sensor Ultrasonik

Terminal IO
REKA:BIT

Kabel Grove
Sensor

Ultrasonik

Hitam

trigger



Sensor Ultrasonik

Gunakan blok ini untuk membandingkan bacaan

jarak ultrasonik dengan ambang yang 

dikehendaki; ia mengembalikan 'benar' atau

'salah'.

Untuk memprogramkan sensor ultrasonik, anda

perlu menambah blok ini pada blok [On Start] dan 

tetapkan nombor pin agar sepadan dengan port 

pada REKA:BIT yang anda sambungkan penderia.

Gunakan blok ini untuk

mendapatkan bacaan

sensor ultrasonik.

Nilai rujukan



Motor Arus Terus 

⚠️



Gunakan blok ini untuk

menghentikan motor.

Gunakan blok di bawah untuk menjalankan motor 

DC yang disambungkan pada kelajuan yang anda

inginkan

Pilih (M1 atau M2) untuk

memadankan saluran

pada REKA:BIT yang 

anda sambungkan

motor DC. Pilih ‘all' jika

anda ingin mengawal

dua motor yang 

disambungkan pada 

masa yang sama.

Arah

putaran. 

Ini ialah nilai

relatif antara 0 

hingga 255.

Semakin tinggi

nilainya, 

semakin laju

motor berputar.

Motor Arus Terus



Adam & Anna

Nota daripada rero EDUteam
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